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Motivacao

Adaptado de
[Erceau e Ferber 91]

Clotaire é capaz de
me transportar!

E melhor ela segurar
mais forte, senao Millie
pode cair!

Quem deveria este
agui é William, outro
transportador

D
.
Millie -
Clotaire Berthold
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Objetivo

Agentes cognitivos autonomaos, imersos

num sistema multiagentes aberto, podem
aumentar sua eficiéncia e adaptabilidade a
alteracoes no ambiente, caso tenham a
capacidade der epresentar explicitamente

e explorar, através de mecanismos de
raciocinio adequados, as capacidades de
outr os agentes e as eventuais or ganizacoes
em gue estejam envolvidos.
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Agente Social e Organizacional
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Propriedades de Agentes Inteligentes

Segundo [Wooldridge e Jennings 95a], um agente
Inteligente apresenta as seguintes propriedades.

e Reatividade

Responde as mudancgas no ambiente num tempo adequado
« Pro-atividade

Tomaainiciativa de tentar atingir seus objetivos

e Habilidade Social
Interage com outros agentes para satisfazer seus objetivos
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Agentes Reativos e Cognitivos

Agentes Cognitivos Agentes Reativos

m representacao explicita = representacao implicita

m historico = Nao historico

= comunicagao direta = comunicacao indireta

m controle deliberativo = controle nao deliberativo
= Organizacao social = Organizacao etologica

m POUCOS agentes ® MuItos agentes
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Sistemas Multiagentes

O objetivo de longo termo dos SMA é
consistir na dimensao computacional de
uma possivel ciéncia da interacao,
provendo mecanismos de analise e sintese
de sistemas destinados a esclarecer e a
explorar a questao fundamental de quem
Interage com quem, quando, sobre o que,
COMO € Porgue.

(Baseada em [Welss 99])
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Aplicacoes de Sistemas Multiagentes

Segundo [Weiss 99], os dominios de aplicacao
adeguados para uma abordagem multiagentes sao:

 |nerentemente Distribuidos

Geogréfica, Temporal, Funciona ou Semantica
 |nerentemente Complexos

Grandes demais para serem uma solucao centralizada

Possiveis dominios: processamento de linguagem
natural, robdtica, otimizacao de processos
Industriais e busca de informacoes na Internet
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Classificacao de Pesguisas em SMA

A

Finalidade .

__________________________________________________________

Agentes Ambientes Interagoes Organl za?oes Dimensao
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Interacoes — Organizacoes

m |nteracoes podem criar dinamicamente
coalizOes

= NOC&o de compromisso € uma Nocao
organizacional

m Caso as mesmas coalizOes devam se repetir
freqlentemente, € mais eficiente pereniza-las
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Organizacoes de Agentes

Uma or ganizacao de um sistema multiagentes

pode ser vista ssmplificadamente como um
conhjunto de restricoes adotadas por um grupo de
agentes para gue possam atingir seus objetivos
mais facilmente.

|[Boissier 93]
| Garcla e Sichman 03]
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Propriedades de OrganizagOes de Agentes

m Génese
Formals ou Emergentes
m FOco

Estrutura, Funcional ou Dedntico
= Nivels
Abstrato e Concreto
= Representacao
Presente ou ausente nos agentes
= Reorganizacao
Estética ou Dindmica [Garcia e Sichman 03]
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Organizacoes — InteracOes

= Organizagoes de agentes podem limitar suas
Interacoes

= Tal limitacao visa garantir que os objetivos
globais sejam obtidos de modo otimizado

= Narealidade, organizacoes formais
coexistem com organizagOes que emergem

a partir das interacoes entre 0s agentes
[Huberman e Hogg 94]
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Conclusoes

____________________________________________________________

‘Aplicagdes ' Modelos
JOITEAN - Organizagoes
R | MOISE" |

Raciocinio Or ganizacional : | _
Raciocinio Social e

Raciocinio sobre o Dominio limitam
\_ Agente / -

|nteracoes
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